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Der Hadrian X

https://heise.cloudimg.io/bound/1200x1200/q85.png-lossy-85.webp-lossy-85.foil1/_www-heise-de_/imgs/18/4/3/1/9/1/8/2/Hadrian_X-b5b71009e0fd0b85.jpg



Was ist der 
Hadrian X ?

• Mauerroboter 

• Hersteller FBR (Fastbrick 
Robotics) 

• wie ein Lkw aufgebaut

• 32m langer Arm

• hat im Testlauf etwa 300 Steine 
pro Stunde verbaut

• das Ganze wird über ein Tablet 
gesteuert und überwacht 

https://parametric-architecture.com/wp-content/uploads/2024/05/The-Hadrian-X-Fastbrick-Robotics-600x360.jpg



Funktionsweise

• CAD-Plan wird eingelesen

• die genormten Blöcke werden auf ein 
bestehendes Fundament verlegt und verklebt

• die dafür benötigten Steine werden 
palettenweise nachgeführt und im Inneren des 
Hadrian X von einem Roboter ausgepackt

• bei Bedarf werden die Steine zugeschnitten 
und auf Halde gelegt 



https://youtu.be/wPhRb2AF92I?feature=shared



Umfrage zur Bachelorthesis

https://www.empirio.de/s/cYjW2aGl2W
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